SAFETY

JOGGER

INDUSTRIAL

ALLFLEX 4131A

Manusi de siguranta cu dexteritate si sensibilitate maxima
pentru cele mai delicate manipulari

Manusile ALLFLEX fara cusaturi de la Safety Jogger sunt
concepute pentru aplicatii usoare si delicate, pentru care
agilitatea si sensibilitatea maxima sunt absolut necesare.
Excelent pentru asamblarea delicata si alte manipulari usoare.
Captuseala din nailon spandex cu un strat de nitril micro spuma
neagra pentru o manevrare precisa in conditii uscate.

Nivelul de performanta 4131A

Captuseala Nylon + spandex
Acoperire PU + micro spuma de nitril
Gama de dimensiuni EU 6-12
Norme EN ISO 21420:2020
EN 388:2016
& ®
ENISO 420 EN 388:2016

Nivelul de performanta 4131A
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a. Rezistenta la abraziune (rotatii) <100 100 @ 500 2000|8000 | -
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b. Rezistenta la taiere (factor) <12 12 25 | 50 | 100 200
Industrii: c. Rezistenta la rupere (Newton) <10 10 25 50 75 -
d. Rezistenta de cusut (Newton) <20 20 60 | 100 | 150 =

Asamblare, Automotive, Produse chimice, Curatenie, Constructii,
Logistica, Minerit, Petrol si gaze, Industrie, Tactic

EN IS0 13997 (TDM-100 test) A B C D E F
e. Rezistenta de cusut lama dreapta 2 5 10 15 22 30
(Newton)

a. Rezistenta la abraziune: se bazeaza pe numarul de cicluri necesare pentru a freca
manusa de proba.

b. Rezistenta la tdiere: se bazeaza pe numarul de cicluri necesare pentru a taia
proba cu o lama rotativa la o viteza constanta.

c. Rezistenta la rupere: se bazeaza pe cantitatea de forta necesara pentru a rupe
proba.

d. Rezistenta la perforare: se bazeaza pe cantitatea de forta necesara pentru a
strépunge proba cu un varf de dimensiuni standard.

e. Rezistenta la taiere in conformitate cu testul TDM100: se bazeaza pe numarul de
cicluri necesare pentru a taia proba cu o lama glisanta la o viteza constanta.
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